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CZESC OGOLNA.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem ninigjszej ST jest podjazd (rampa) dla o0séb
niepetnosprawnych budynku wielorodzinnego do mieszkania na parterze,
zlokalizowanego przy ul. Mickiewicza 15/10 w Mikotowie, ktdra przeznczona jest
do rozbidrki.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna odnosi sie do wymagan
technicznych dotyczgcych wykonania i odbioru Robdt, ktdére zostang wykonane
w ramach zadania pod nazwqg ,,Projekt budowlany rozbiérki podjazdu (rampy)
dla oséb niepetnosprawnych budynku wielorodzinnego przy ul. Mickiewicza
15/10 w Mikotowie™.

1.2. Zakres Specyfikaciji.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna bedzie stosowana jako dokument
przetargowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej obejmujqg
czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie prac remonfowych

a przewidzianych Dokumentacjqg Projektowq.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacjq.

W ramach prac remontowych przewiduje sie nastepujgcy zakres robot:
» Roboty murarskie:
- wykonanie podmurowania z cegty petnej do wys. 85 cm

w miejscu zdemontowanej stolarki okiennej;

Rozwigzania techniczne stanowigce podstawe do wykonania tych Robdt
sq przedstawione w Projekcie Architektoniczno - Budowlanym pn.: ,,Projekt
budowlany rozbidrki podjazdu (rampy) dla oséb niepetnosprawnych budynku

wielorodzinnego przy ul. Mickiewicza 15/10 w Mikotowie”.

1.4.Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sqg

zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i ST-0 “Wymagania ogdlne”.
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1.5. Ogolne wymagania dotyczqgce robdét budowlanych.

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz
za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowq, Specyfikacjami Technicznymi
i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga

akceptacji zarzgdzajgcego realizacjg umowy.
1.5.1. Dokumentacja.
Prace rozbidrkowe prowadzi¢ wedtug zalecen zawartych w:

e ,Projekt budowlany rozbidrki podjazdu (rampy) dla @ oséb
niepetnosprawnych budynku wielorodzinnego przy ul. Mickiewicza 15/10

w Mikotowie”.

1.5.2. Zabezpieczenie Terenu Budowy.

Labezpieczenie terenu budowy zgodne z wymaganiami ST - O

~Wymagania ogdine”.

1.5.3. Ochrona przeciwpozarowa.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Rob6ét.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5.5. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY.

2.1. Ogdélne wymagania dotyczgce materiatow.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.

2.3. Transport materiatéow.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.
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2.4. Rodzaje wykorzystywanych materiatow.

2.4.1. Cegta ceramiczna petna

Wymiary bloczka — 25x12x 6,5 cm;

2.4.2. Zaprawa murarska.

Zaprawa murarska powinna odpowiadac wymaganiom AT — 15 2795/2001.

2.4.3. Nadproza prefabrykowane typu YN.

Wg wymagan Dokumentacji Projektowe;.

. SPRIET.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.

. TRANSPORT.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.

. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogodine zasady wykonywania Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot, zgodnie
Z umowq oraz za jakos¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych Robdt, za
ich zgodnos¢ z Dokumentacjqg Projektowqg, wymaganiami ST oraz poleceniami

Inspektora Nadzoru.

5.2. Wykonanie Rob6t murowych z cegty.

> Elementy murowe 1z cegty nalezy wykonywac z zachowaniem

prawidtowego wigzania i grubosci spoin;

> W tym samym murze nalezy stosowac cegte tej samej marki

i odmiany;

. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.
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6.2. Kontrola jakosci materiatéw i wyrobow.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.

. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogdlne zasady Przedmiaru Robét.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.
Podstawowq jednostkg przedmiaru dla prac objetych ninigjszg ST jest

1 m3 wykonanego muru.

7.2. Ogdlne zasady Obmiaru Robot.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.

. ODBIOR ROBOT.

8.1. Rodzaje odbioréw Robot.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Odbidr Robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.

8.3. Odbior koncowy.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.
8.4. Odbidr Robot murowych z cegty.

» Odbidr robdt murowych powinien odbywac sie przed wykonaniem tynkow
i innych robét wykonczeniowych.
» W trakcie dokonywania odbioru szczegdlng uwage nalezy zwrdcic na:
- Spoiny pionowe i poziome pomiedzy poszczegdlnymi elementami — nie
mogq by¢ wieksze niz 3 mm.
- Sciany konstrukcyjne muszg byé przewigzane wigzaniem murarskim,
niedozwolone jest zostawienie strzepi i pdzniejsze domurowanie scian.
- Bloczki znajdujgce sie na krawedziach Scian, otwordw drzwiowych
i okiennych muszg mie¢ dtugos$¢ min. 115 mm.
- Spoiny pionowe w poszczegdlinych warstwach powinny mijac sie

o min. 80 mm.
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Sprawdzenie jakosci cegiet nalezy przeprowadzac posrednio na podstawie
zapisdw w Dzienniku Budowy i innych dokumentow stwierdzajgcych
zgodnos$¢ cech uzytych materiatdbw z  wymaganiami Dokumentacii

Technicznej, niniejsze;j ST.

Odbidér Robét murowych.

Odbidr robét murowych powinien odbywac sie przed wykonaniem tynkdw
i innych robét wykonczeniowych.
Mury i elementy z cegiet powinny by¢ wykonane zgodnie z zasadami sztuki
budowlanej, wymaganiami aktualnych norm, instrukcji oraz warunkdw
technicznych.
Najwieksze dopuszczalne odchytki dla elementdw murowych (Sciany
spoinowane) powinny odpowiada¢ wymaganiom jak nizej:
o Zwichrowania i skrzywienia powierzchni muréw:
- Na dtugosci 1 m-3 mm;
- Na catej powierzchni sciany pomieszczenia — 10 mm;
o Odchylenia od pionu powierzchnii krawedzi:
- Na wysokosci 1 m -3 mm;
- Na wysokosci 1 kondygnacji— 6 mm;
- Na catej wysokosci sciany — 20 mm;
o Odchylenia od kierunku poziomego goérnej powierzchni kazdej
warstwy muru:
- Nadtugoscil m-1mm;
- Na catej dtugosci budynku — 15 mm;
o Odchylenia od kierunku poziomego goérnej powierzchni ostatniej
warstwy muru pod stropem:
- Nadtugosci 1 m—1 mm;
- Na catej dtugosci budynku — 10 mm;
o Odchylenia wymiarow otwordw w Swietle osciezy dla otworow
o wymiarach:
- Do 100 cm: szerokos¢  +6,-3 mm;
wysokos¢  +15,- 10 mm;
- Powyzej 100 cm:  szerokos¢  +10,-5mm;

wysokos¢  +15,- 10 mm;
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» Sprawdzenie jakosci cegiet nalezy przeprowadzac posrednio na podstawie
zapisdw w Dzienniku Budowy i innych dokumentow stwierdzajgcych
zgodno$¢ cech uzytych materiatdbw z  wymaganiami Dokumentacii

Technicznej, niniejszej ST.
9. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZACYCH.
Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Dokumentacja projektowa.

»Projekt budowlany rozbidrki podjazdu (rampy) dla oséb niepetnosprawnych

budynku wielorodzinnego przy ul. Mickiewicza 15/10 w Mikotowie”.

10.2. Dokumenty zwigzane.

» Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych tom
| ,,Budownictwo Ogdlne”
» Aprobaty techniczne ITB:
- AT-15-2700/2001
- AT-15-2795/2001
» Zalecane normy:
- Majag zastosowanie wszystkie zwigzane z tym tematem normy

polskie (PN) i branzowe (BN).
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