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CZESC OGOLNA.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej ST jest projekt podjazdu (rampy) dla oséb
niepetnosprawnych budynku wielorodzinnego do mieszkania na parterze,
zZlokalizowanego przy ul. Zwirki i Wigury 44/1 w Mikotowie.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna odnosi sie do wymagan
technicznych dotyczgcych wykonania i odbioru Robdt, ktére zostang
wykonane w ramach zadania pod nazwq ,Projekt budowlany podjazdu
(rampy) dla o0séb niepetnosprawnych do  mieszkania  budynku

wielorodzinnego przy ul. Zwirki i Wigury 44/1 w Mikotowie wraz z chodnikiem”.

1.2. Zakres Specyfikaciji.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna bedzie stosowana jako dokument
przetargowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej obejmujg
czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie prac remontowych

a przewidzianych Dokumentacjq Projektowaq.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacjq.

W ramach prac remontowych przewiduje sie nastepujgcy zakres robot:

» Montaz stolarki drzwiowej PCV;

Rozwigzania techniczne stanowigce podstawe do wykonania tych
Robdt sq przedstawione w Projekcie Architektoniczno — Budowlanym pn.:
»Projekt budowlany podjazdu (rampy) dla oséb niepetnosprawnych do
mieszkania budynku wielorodzinnego przy ul. Zwirki i Wigury 44/1 w Mikotowie

wraz z chodnikiem”.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej
sq zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i ST — 0 “Wymagania

ogodlne”.
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1.5. Ogolne wymagania dotyczqgce robdét budowlanych.

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz
za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowq, Specyfikacjami Technicznymi i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga

akceptacji zarzgdzajgcego realizacjg umowy.

1.5.1. Dokumentacja.

Prace remontowe prowadzi¢ wedtug zalecen zawartych w zadaniu:
e Projekt budowlany podjazdu (rampy) dla oséb niepetnosprawnych do
mieszkania budynku wielorodzinnego przy ul. Zwirki i Wigury 44/1 w Mikotowie

wraz z chodnikiem”.

1.5.2. Zabezpieczenie Terenu Budowy.

Labezpieczenie terenu budowy zgodne z wymaganiami ST - O

~Wymagania ogdlne”.

1.5.3. Ochrona przeciwpozarowa.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Roboét.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5.5. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5.6. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5.7. Ogrodzenia.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5.8. Zabezpieczenie intereséw osob trzecich.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.
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2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH.

2.1. Ogéine wymagania dotyczgce materiatéw.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.

2.3. Transport materiatow.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.

2.4. Rodzaje wykorzystywanych materiatow.

2.4.1. Stolarka drzwiowa zewnetrzna.

Drzwi PCV, kolor ramy biaty. Wymiary — zgodnie z wymaganiami

Dokumentaciji Projektowej. Wyposazone w zamek na klucz i klamke obustronng.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT.

5.1. Ogodine zasady wykonywania Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot, zgodnie
Z umowq oraz za jakos¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych Robodt, za
ich zgodnos¢ z Dokumentacjqg Projektowqg, wymaganiami ST oraz poleceniami

Inspektora Nadzoru.

5.2. Wbudowanie stolarki

» Doktadnosc wykonania osciezy powinna byc zgodna
z wymaganiami robét murowych. Odlegtos¢ miedzy punktami mocowania
o$cieznicy nie powinny byc¢ wieksze niz 75 cm, a maksymalne odlegtosci od

narozy oscieznicy — nie wieksze niz 30 cm.
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» Szczeliny powstate pomiedzy osSciezem a oscieznicqg po osadzeniu
oscieznicy w Sciany nalezy wypetnic na obwodzie materiatem izolacyjnym
(np. piankg poliuretanowaq, nisko rozpreznq).
5.3. Wbudowanie oscieznic

> Kazdy stojak oscieznicy powinien by¢ zamocowany w 3 punktach
rozmieszczonych jak zawiasy.
> Przed zamocowaniem oscieznicy nalezy sprawdzi¢ jej ustawienie

W pionie i w poziomie.

. DZIALANIA ZIWIAZANE Z KONTROLA BADANIAMI ORAZ ODBIOREM
WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH.

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Certyfikaty i deklaracje.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.

6.3. Dokumentacja budowy.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.

6.4. Kontrola jakosci materiatéw i wyrobow.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.

. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT BUDOWLANYCH.

7.1. Ogdlne zasady Przedmiaru Robét.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.
Podstawowq jednostkg przedmiaru dla prac objetych ninigjszg ST jest

1 m2 powierzchni stolarki.

7.2. Ogdlne zasady Obmiaru Robot.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.
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8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH.

8.1. Rodzaje odbioréw Robot.

Patrz ST- 0 ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Odbidr Robédt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.

8.3. Odbidr koncowy.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.

8.4. Odbior montazu stolarki.

Odbidér montazu stolarki obejmuje sprawdzenie:
» Prawidtowosci osadzenia elementdw w konstrukcji budynku;
» Doktadno$¢ uszczelnienia oscieznic elementow z oSciezami otwordw
drzwiowych;
» Prawidtowosc¢ dziatania elementéw ruchomych i urzgdzen zamykajgcych;

» Zgodnos¢ wbudowanych elementéw z Dokumentacjqg Projektowq.

8.5. Badanie jakosci wbudowania.

W trakcie odbioru nalezy sprawdzic¢:
> Stan i wyglgd osciezy pod wzgledem rdwnosci, pionowoscCi
i spoziomowania.
» Rozmieszczenie miejsc zamocowania i sposdb osadzenia elementdw.
> Uszczelnienie przestrzeni miedzy osciezamii wbudowanym elementem.
> Stan i wyglad wykonczenia wbudowanych elementéw na zgodnos$c
z Dokumentacjqi ST.

» Prawidtowosc¢ dziatania czes$ci ruchomych elementu.

9. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZACYCH.

Patrz ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.
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10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Dokumentacja projektowa.

. +Projekt budowlany podjazdu (rampy) dla oséb niepetnosprawnych do
mieszkania budynku wielorodzinnego przy ul. Zwirki i Wigury 44/1 w Mikotowie

wraz z chodnikiem”.

10.2. Dokumenty zwigzane.

» Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych tom
| ,Budownictwo Ogdlne”.
» Zalecane normy:
- Majg zastosowanie wszystkie zwigzane z tym tematem normy

polskie (PN) i branzowe (BN).
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